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項目 規格  項目 規格 

瞬間最大出力電力 約 650[W]（±43[V]、15[A]出力時）  瞬間最大出力電力 約 1200[W]（±40.8[V]、30[A]出力時） 

定格入力電圧範囲 DC24[V]～DC48[V](許容リプル±5％)  定格入力電圧範囲 DC24[V]～DC48[V](許容リプル±5％) 

出力電圧範囲 9.0[V]～51[V](typ.)  出力電圧範囲 8.0[V]～48[V](typ.) 

定格電流 単体での自然放熱時 5[A] ＊
1

  定格電流 単体での自然放熱時 5[A] ＊
1

 

最大出力電流 ±15[A]  最大出力電流 ±30[A] 

駆動方式 方形波 PWM（ｷｬﾘｱ周波数 100[KHz]） 駆動方式 方形波 PWM（ｷｬﾘｱ周波数 100[KHz]） 

ドライブ方式 シングルエンド 

 

ﾄﾞﾗｲﾌﾞ方式 シングルエンド 

速度(回転数)  速度(回転) 
制御モード 

トルク  
制御ﾓｰﾄﾞ 

トルク 

電子ｶﾞﾊﾞﾅ  電子ガバナ 

駆
動
部 

ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ方式 
電流センサー  

駆
動
部 

ﾌｨｰﾄﾞﾊﾞｯｸ方式 
電流センサー 

制御電源 内蔵(DC±12[V])  制御電源 内蔵(DC±12[V]) 

指令電圧範囲 ±10[V]  指令電圧範囲 ±10[V] 

入力信号 DRIVE/FREE,BRAKE/OPEN  入力信号 DRIVE/FREE,BRAKE/OPEN 
各種信号 

出力信号 ±10[V]、電子ｶﾞﾊﾞﾅ、ﾓｰﾀ電流  
各種信号 

出力信号 ±10[V]、電子ｶﾞﾊﾞﾅ、ﾓｰﾀ電流

オフセット ゼロ  オフセット ゼロ 

速度ﾌﾙｽｹｰﾙ調整 9.0[V]～51[V]＊
2

  速度ﾌﾙｽｹｰﾙ調整 8.0[V]～48[V]＊
3

 

ﾄﾙｸﾌﾙｽｹｰﾙ調整 7.0[A]～15.0[A]  ﾄﾙｸﾌﾙｽｹｰﾙ調整 6.0[A]～30.0[A] 

制
御
部 

調整機能 

IR 補償値調整 0.25[Ω]～22[Ω]  

制
御
部 

調整機能 

IR 補償値調整 0.25[Ω]～5[Ω] 

保護機能 ｲﾝﾊﾞｰﾀ短絡、ｼｮｰﾄﾌﾞﾚｰｷ電流制限、ｵｰﾊﾞｰﾋｰﾄ  保護機能 電流制限、ｲﾝﾊﾞｰﾀ短絡保護 

外形寸法 70×42×30（Ｌ×W×Ｈ）[㎜](突起物含む)  外形寸法 100×81×27（Ｌ×W×Ｈ）[㎜](突起物含む) 

質量 80[g]max(ｹｰｽ含む)  質量 約 200[g](ｹｰｽ含む) 

 
 
 
 

*入力信号用ハーネス等は付属 *その他の仕様、及び形状等の製品もご希望により製作いたします。
0804 版 *カタログの内容は製品の改良等により、予告なしに仕様・寸法を変更する場合があります。 

【概略】 

・小型・大出力(DC48[V]入力時、最大 650[W]出力) 

・単一供給電源動作(制御用電源±12[V]内部生成) 

・低ｲﾝﾀﾞｸﾀﾝｽﾓｰﾀを外付けｺｲﾙ無しで駆動可能 

・速度制御ﾓｰﾄﾞ及びﾄﾙｸ制御ﾓｰﾄﾞに対応 

・ﾀｺｼﾞｪﾈを必要としない速度制御（内部電子ｶﾞﾊﾞﾅ回路）

・最新 MOS-FET を採用した高効率ﾄﾞﾗｲﾌﾞ 

・最大出力電圧は入力電圧×90％ 

【概略】 

・小型・大出力(DC48[V]入力時、最大 1200[W]出力) 

・単一供給電源動作(制御用電源±12[V]内部生成) 

・低ｲﾝﾀﾞｸﾀﾝｽﾓｰﾀを外付けｺｲﾙ無しで駆動可能 

・速度制御ﾓｰﾄﾞ及びﾄﾙｸ制御ﾓｰﾄﾞに対応 

・ﾀｺｼﾞｪﾈを必要としない速度制御（内部電子ｶﾞﾊﾞﾅ回路）

・最新 MOS-FET を採用した高効率ﾄﾞﾗｲﾌﾞ 

・最大出力電圧は入力電圧×85％ 

＊1.強制空冷及びヒートシンクにより定格出力のアップが可能 

＊2.但し入力電圧×90[％]以下 

＊3.但し入力電圧×85[％]以下 


